
INSTRUKCJA OBSŁUGI
PILOT PRZEWODOWY 

WRC11

Przed uruchomieniem urządzenia należy uważnie zapoznać się z instrukcją obsługi.



WRC11

Specyfikacje pilota

Model          WRC11
Napięcie zasilania DC 5.0 V
Zakres temperatur otoczenia -5°C ~ +43°C
Zakres wilgotności otoczenia RH40% ~ RH90%

Obsługiwane funkcje
1. Pilot kompatybilny z trójrurowym systemem odzysku ciepła V4 plus oraz dwururowym systemem

V4 plus.
2. Tryb pracy: chłodzenie, grzanie, osuszanie, wentylacja oraz praca automatyczna.
3. Ustawianie trybu za pomocą przycisków.
4. Funkcja programatora i zegara.
5. Funkcja automatycznego restartu.
6. Funkcja kontroli temperatury.
7. Funkcja podglądu błędów jednostki wewnętrznej.
8. Zakres nastawy temperatury w pomieszczeniu: 17°C ~ 30°C.
9. Wyświetlacz ciekłokrystaliczny.
10. Tryb automatyczny i funkcja przypomnienia o czyszczeniu filtra.
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1. WYGLĄD

Przycisk trybu

Przycisk w lewo

Przycisk
prędkości

wentylatora

Przyciski nastawy temperatury Przyciski nastawy programatora/zegara

Wskaźnik pracy

Tryb pracy

Przycisk
WŁ./WYŁ.

Przycisk
wyciszenia / OK

Przycisk w prawo

Wskaźnik prędkości
wentylatora

Pole wyświetlania
czasu/programatora

Wskaźnik funkcji

Wskaźnik wachlowania

Wskaźnik blokady

Wskaźnik transmisji

Nastawa
temperatury

(1) Przycisk WŁ./WYŁ.
Naciśnij przycisk WŁ./WYŁ. aby sterować załączaniem i wyłączeniem jednostki wewnętrznej. Je-
żeli klimatyzator jest wyłączony, to po naciśnięciu przycisku WŁ./WYŁ uruchomi się i zaświeci się
wskaźnik pracy . Jeżeli klimatyzator jest włączony, to po naciśnięciu przycisku WŁ./WYŁ wyłączy
się i wskaźnik pracy  zgaśnie.

(2) Przycisk Mode
• Naciśnij przycisk aby ustawić tryb pracy. Każde naciśnięcie przycisku spowoduje zmianę trybu

pracy w kolejności:

AUTO → COOL (chłodzenie) → DRY (osuszanie) → HEAT (grzanie) → FAN (wentylacja) → AUTO

• W urządzeniach tylko chłodzących, kolejność zmiany trybów jest następująca:

COOL (chłodzenie) → DRY (osuszanie) → FAN (wentylacja) → COOL (chłodzenie)

Uwagi: W urządzeniach tylko grzejących, dostępny jest wyłącznie tryb HEAT (grzanie).

• Podczas ustawiania trybu, na ekranie widoczny jest komunikat „set” oraz wyświetlany jest tryb
konfiguracji pilota przewodowego. Po zakończeniu ustawiania trybu, komunikat „set” zgaśnie i na
ekranie widoczny będzie aktualny tryb pracy jednostki wewnętrznej.

• Jednostka wewnętrzna może pracować w jednym z trzech różnych, rzeczywistych trybów pracy:
CHŁODZENIE/GRZANIE/WENTYLACJA. Rzeczywisty tryb pracy jednostki wewnętrznej może róż-
nić się od trybu ustawionego na pilocie. Na przykład: jeżeli ustawiono tryb AUTO, to rzeczywistym
trybem pracy jednostki wewnętrznej może być CHŁODZENIE lub OSUSZANIE. Jeżeli ustawiono
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tryb OSUSZANIA, to rzeczywistym trybem pracy jednostki wewnętrznej jest CHŁODZENIE.

(3) Ustawienia zegara
Po pierwszym załączeniu zasilania lub zresetowaniu pilota przewodowego, zegar będzie prezento-
wał godzinę 12:00. Po wciśnięciu przycisku programatora/zegara na 2 sekundy można przejść do
trybu ustawień zegara. W tym momencie, pozycja godzin zacznie pulsować. Ustaw wartość godzin
za pomocą przycisków  lub . Po ustawieniu godzin, naciśnij przycisk w lewo  lub w 
prawo  aby przełączyć ustawienia na pozycję minut. Pozycja minut zacznie pulsować. Ustaw 
wartość minut za pomocą przycisków  lub . Po zakończeniu ustawiania zegara naciśnij przy-
cisk  lub odczekaj 5 sekund aby automatycznie wyjść z trybu ustawień.

(4) Ustawienia programatora
Naciśnij przycisk ustawień programatora/zegara aby przejść do trybu konfiguracji programatora

czasu włączenia. Na wyświetlaczu pojawi się ikona programatora  oraz  .
Ustaw czas za pomocą przycisków  lub . Jeżeli ustawiony czas nie przekracza 10 godzin, 
każde naciśnięcie przycisku   lub  zwiększy lub zmniejszy czas o półgodziny. Jeżeli usta-
wiony czas przekroczy 10 godzin, każde naciśnięcie przycisku   lub  zwiększy lub zmniejszy 
czas o godzinę. Maksymalnie można ustawić programator na 24 godziny. Po zakończeniu ustawia-
nia czasu włączenia, naciśnij przycisk  lub odczekaj 5 sekund aby potwierdzić ustawienia i 
opuścić konfigurację.
Po ustawieniu programatora czasu włączenia, naciśnij przycisk ustawień programatora/zegara aby 
przejść do trybu konfiguracji programatora czasu wyłączenia. Na wyświetlaczu pojawi się ikona pro-

gramatora  oraz  .
Metoda ustawiania programatora czasu wyłączenia jest identyczna jak dla programatora czasu włą-
czenia.

Uwagi: Naciśnij przycisk WŁ./WYŁ. aby włączyć/wyłączyć urządzenie, co jednocześnie spowoduje 
anulowanie ustawionego programatora.

(6) Prędkość wentylatora
Naciśnij przycisk prędkości wentylatora aby ustawić prędkość wentylatora w trybie CHŁODZENIA,
GRZANIA i WENTYLACJI. W trybie AUTO i OSUSZANIA nie można regulować prędkości wentyla-
tora i ustawiana jest domyślna prędkość automatyczna.
1) Naciśnij przycisk prędkości wentylatora aby ustawić prędkość wentylatora jednostki wewnętrznej.

Każde naciśnięcie przycisku spowoduje zmianę prędkości w kolejności:

AUTO NISKA ŚREDNIA WYSOKA

(7) Ustawienia temperatury
Naciśnij przycisk regulacji temperatury  lub  aby zwiększyć lub zmniejszyć nastawę tempe-
ratury. Dla trybu pracy AUTO, CHŁODZENIE, OSUSZANIE, GRZANIE zakres nastawy temperatury
wynosi od 17°C do 30°C (lub od 62°F do 88°F). Temperatury nie można regulować w trybie WEN-
TYLACJI.
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(8) Funkcja wachlowania
Naciśnij przycisk  aby uruchomić funkcję wachlowania podczas pracy wentylatora jednostki we-
wnętrznej. Zaświeci się ikona wachlowania  Ponowne naciśnięcie tego przycisku wyłączy funkcję 
wachlowania. Ikona wachlowania  zgaśnie. (Funkcja zadziała jeżeli używana jest z odpowiednią 
jednostką wewnętrzną.)

(9) Tryb cichej pracy
W trybie chłodzenia, grzania i wachlowania, naciśnij przycisk  aby uruchomić 
funkcję cichej pracy. Dźwięk pracy zostanie zredukowany poprzez ustawienie niskiej prędkości 
wentylatora. 
W trybach AUTO i OSUSZANIE, prędkość wentylatora jest astmatyczna i przycisk  nie zadzia-
ła.

(10) Blokada pilota przewodowego
Jednoczesne naciśnięcie przycisków regulacji temperatury  i  spowoduje zablokowanie kla-
wiatury pilota. Na wyświetlaczu pojawi się ikona blokady . W trybie blokady, pilot przewodowy 
nie będzie reagował na naciskanie przycisków i sygnały przesyłane z pilota bezprzewodowego. 
Ponowne, jednoczesne naciśnięcie przycisków  i  anuluje blokadę pilota.

(11) Kontrola temperatury
Dłuższe naciśnięcie przycisków prędkości wentylatora i Silent/OK spowoduje wyświetlenie tempe-
ratury zmierzonej przez czujnik. Za pomocą przycisków  i  można przełączać wyświetlanie 
temperatury w pomieszczeniu (Tf), temperatury na środku wymiennika (t2) oraz na temperatury na 
wylocie wymiennika (T2b). Naciśnij przycisk  albo odczekaj 5 sekund aby opuścić funkcję 
podglądu temperatury i powrócić do normalnego widoku wyświetlacza.

(11) Funkcja przypomnienia o czyszczeniu filtra powietrza
Pilot przewodowy zlicza całkowity czas pracy jednostki wewnętrznej. Kiedy łączny czas pracy osiąg-
nie ustawioną wcześniej wartość, na wyświetlaczu zaświeci się ikona przypomnienia , informu-
jąca o konieczności wyczyszczenia filtra powietrza jednostki wewnętrznej. 
Wciśnięcie przycisku  na 2 sekundy wygasi ikonę przypomnienia  i pilot przewodowy po-
nownie zacznie zliczać łączny czas pracy jednostki wewnętrznej.
Domyślną wartością nastawy dla funkcji przypomnienia jest 2500 godzin. Wartość tą można zmienić 
na 1250, 5000 lub 10000 godzin.

(13) Tryb pracy automatycznej (system trójrurowy)
1) W trybie pracy automatycznej w systemie trójrurowym, działanie klimatyzatora może być auto-

matycznie przełączane na CHŁODZENIE lub GRZANIE w zależności od różnicy między nastawą
temperatury (Ts) a temperaturą w pomieszczeniu (Tf). W trybie tym dostępna jest regulacja pręd-
kości wentylatora.

2) Pilot przewodowy ustawi urządzenie w trybie grzania jeżeli różnica temperatur Ts-Tf przekracza
ΔT oraz zmieni tryb na chłodzenie, jeżeli różnica Ts-Tf wynosi poniżej ΔT. Minimalny czas przełą-
czania trybu pracy wynosi 15 minut.

3) Podczas pracy w trybie automatycznym w systemie trójrurowym, na wyświetlaczu pulsuje ikona
„ ” oraz zaświeci się ikona trybu CHŁODZENIA lub GRZANIA, w zależności od rzeczywistego
trybu pracy.

4) Domyślnie ΔT wynosi 2°C, wartość tę można zmienić w zakresie 1~4°C. Metodę konfiguracji opi-
sano w punkcie USTAWIENIA POCZĄTKOWE PILOTA PRZEWODOWEGO.
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5) Tryb automatycznej pracy pilota nie może zostać zmieniony przez inne urządzenia sterujące, jak
pilot bezprzewodowy, sterownik centralny, itp.

Uwagi: 
1) Pilota przewodowego można używać w systemach dwururowych; w takim przypadku należy go

przestawić na tryb systemu dwururowego.
2) W systemie dwururowym, tryb pracy automatycznej ustawi urządzenie na pracę w trybie CHŁO-

DZENIA, prędkość wentylatora będzie automatyczna, bez możliwości jej regulacji.

2. OPIS KODÓW

Pilot przewodowy WRC11 wyposażony jest w funkcję prezentacji kodów błędów, sygnalizują-
cych usterkę urządzenia lub zadziałanie zabezpieczenia. W poniższej tabeli zestawiono 
dostępne kody:

Kod Opis
E0 Niezgodność trybów pracy jednostki wewnętrznej
E1 Błąd komunikacji między jednostką wewnętrzną/

zewnętrzną
E2 Usterka czujnika T1
E3 Usterka czujnika T2
E4 Usterka czujnika T2B
Ed Usterka jednostki zewnętrznej
EE Błąd kontroli czujnika przepływu
F2 Błąd pamięci EEPROM pilota przewodowego
F3 Błąd komunikacji między pilotem przewodowym i 

jednostką wewnętrzną
F4 Błąd czujnika temperatury pilota przewodowego

Uwagi: 
1) Na pilocie przewodowym nie zostanie wyświetlony błąd pamięci EEPROM jednostki wewnętrz-

nej.
2) W przypadku wyświetlenia kodu błędu, pilot nie będzie reagował na żadne operacje.

3. USTAWIENIA POCZĄTKOWE PILOTA PRZEWODOWEGO

1) Zmień funkcje pilota poprzez konfigurację ustawień początkowych. Szczegóły podano w tabeli
1.

2) Parametry początkowe pilota przewodowego zawierają dwa kody „XY”. Pierwszy kod „X” ozna-
cza klasę funkcji, drugi kod „Y” wskazuje szczegółową konfigurację tej funkcji.

3) Metoda konfiguracji:
- Wciśnij jednocześnie przyciski trybu pracy i prędkości wentylatora na 5 sekund aby przejść do

konfiguracji parametrów początkowych.
- Wartością pierwszego kodu „X” jest „0”. Za pomocą przycisków regulacji temperatury  i 

ustaw wartość drugiego kodu.
- Po ustawieniu wartości drugiego kodu, naciśnij przycisk  aby przełączyć pierwszy kod na 

następną wartość.
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- Jeżeli pierwszą wartością jest „6”, ponownie naciśnij przycisk  aby opuścić konfigurację 
parametrów.

3. Z funkcji konfiguracji parametrów należy korzystać wyłącznie w przypadku konieczności zmiany
ustawień domyślnych.

Tabela 1

Pierwszy 
kod Funkcja

Drugi kod
0 1 2 3 4

0
Wybór funkcji tylko 

chłodzenie/chłodzenie-
grzanie

Chłodze-
nie-grzanie 
(domyślnie)

Tylko 
chłodze-

nie
/ / /

2 Podtrzymanie pamięci Tak 
(domyślnie) Nie / / /

3 Przypomnienie o czysz-
czeniu filtra

Kasowanie 
ikony przypo-

mnienia

1250 
godzin

2500 
godzin 

(domyślnie)

5000 
godzin

10000 
godzin

6 Stopnie Celsjusza/Fah-
renheita

Stopnie 
Celsjusza 

(domyślnie)

Stopnie 
Fahren-

heita
/ / /

7 System 3-/2-rurowy
System 
3-rurowy 

(domyślnie)

System 
2-rurowy / / /

8 Wartość ΔT / 1°C 2°C
(domyślnie) 3°C 4°C

4. MONTAŻ

1) Środki bezpieczeństwa
• Poniżej przedstawiono ważne środki bezpieczeństwa, których należy przestrzegać. Po zakończe-

niu montażu potwierdź brak nieprawidłowości uruchamiając urządzenie w trybie testowym.
• Montaż wykonany przez nieupoważnioną osobę może skutkować nieprawidłową instalacją, pora-

żeniem prądem lub wznieceniem ognia. Przypadkowy demontaż może spowodować nieprawidło-
wą pracę lub przegrzewanie, które może skutkować wznieceniem ognia.

• Nie instaluj pilota w miejscu możliwego wycieku łatwopalnego gazu. Wyciek gazu i nagromadzenie
się go w pobliżu pilota może spowodować wzniecenie ognia.

• Należy dobrać okablowanie właściwe dla prądu pilota. Nieprawidłowe okablowanie może powo-
dować przebicia lub nagrzewać się, doprowadzając do wzniecenia ognia. Okablowanie należy
utworzyć z wymienionych przewodów. Nie wywieraj siły na zaciski. Przewody mogą przerwać się,
powodując przegrzanie i wzniecenie ognia.

• Nie instaluj pilota w pobliżu elementów oświetlenia mogących zakłócić zdalny sygnał nadawany z
pilota. Nie montuj urządzenia i pilota w miejscu występowania dużych ilości oleju, pary, związków
siarki. Może dojść do deformacji produktu i upadku z wysokości.
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■ Przygotowania przed montażem

Przygotuj poniższe części.

Nr Nazwa Ilość Uwagi
1 Pilot przewodowy 1 /
2 Wkręt do drewna 3 M4x20 (do montażu pilota na ścianie)

3 Śruba montażowa 3 M4x25 (do montażu pilota na puszce 
montażowej)

4 Instrukcja montażu 1 /
5 Instrukcja obsługi 1 /

6 Wkręt z tworzywa 2 Do montażu w puszce montażowej 
86

7
Przewody przyłącze-

niowe dla płytki odbior-
nika sygnału

1
Do połączenia płytki odbiornika syg-
nałów z czterożyłowym przewodem 

ekranowanym

8
Przewody przyłącze-

niowe dla sygnału 
pilota przewodowego

1
Do połączenia głównego panelu ste-
rowania z czterożyłowym przewodem 

ekranowanym

■ Przygotowania w miejscu montażu

Nr Nazwa Ilość Uwagi

1 4-żyłowy przewód
ekranowany 1 Maksymalna dopuszczalna długość 

wynosi 15 m.
2 Puszka montażowa 86 1 /

4
Osłona przewodu 

(koszulka izolacyjna i 
śruba zaciskowa)

1 /

2) Wymiary: 120x120x20 mm

Rysunek A

Jednostki: mm

Rysunek A

Rys. 1
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3) Schemat okablowania

Panel wyświetlacza

3-żyłowy przewód ekranowany

X Y (E)

BIAŁY

Główna płytka 
jednostki wewnętrznej

CZERWONY

LISTWA ZACISKOWA
JEDNOSTKI
WEWNĘTRZNEJ

JEDNOSTKA WEWNĘTRZNA

Przewód 2-żyłowy

Przewód 4-żyłowy

Pilot przewodowy

A  B C D
GND(E)

Uwagi: 
1) Niniejszy pilot jest kompatybilny z jednostkami wewnętrznymi trójrurowego systemu odzysku cie-

pła V4 plus oraz dwururowego systemu V4+.
2) Niedozwolone jest podłączanie pilota przewodowego i sterownika CCM do tych samych przyłą-

czy X, Y, E, spowoduje to konflikt urządzeń.

4) Montaż tylnej obudowy
• Wsuń śrubokręt z łbem płaskim we wgłębienie na spodzie pilota przewodowego i przekręć go aby

odłączyć obudowę. (Zwróć uwagę na kierunek obrotu, w przeciwnym razie możesz uszkodzić
obudowę!) (Rys. 2)

• Użyj trzech śrub GB950-86 M4X20 aby przymocować tylną obudowę bezpośrednio do ściany.
(Rys. 3)

• Użyj dwóch śrub GB823-88 M4X25 aby zamocować tylną obudowę na puszce montażowej 86
oraz przymocuj całość do ściany za pomocą jednej śruby GB950-86 M4X20. (Rys. 4.1)

• Dostosuj długość dwóch wkrętów z tworzywa do standardowej długości między listwą w puszce a
ścianą. Montując listwę przyłóż ją idealnie płasko do ściany. (Rys. 4.2)

• Użyj śrub z łbem krzyżakowym do połączenia spodniej obudowy pilota przewodowego z listwą
zaciskową. Upewnij się, że spodnia obudowa pilota znajduje się na tym samym poziomie, a na-
stępnie połącz tylną i dolną obudowę.

• Zbyt mocne dokręcenie śrub spowoduje deformację tylnej obudowy.
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Wgłębienia Tylna obudowa

Przednia obudowaŚrubokręt z łbem płaskim

Rys. 2

Otwory pod śruby do
montażu na ścianie. 
Użyj trzech śrub 
GB950-86 M4X20

Rys. 3

Otwór pod śrubę do
montażu na ścianie.
Użyj jednej śruby
GB950-86 M4X20

Otwór pod śrubę do
montażu na puszce 
montażowej 86. 
Użyj dwóch śrub 
GB823-88 M4X25

Rys. 4.1 Rys. 4.2

Puszka montażowa 86

Przewody sygnałowe

Tylna obudowa

5) Podłączanie okablowania

A. Trzy punkty wyprowadzenia przewodu
Lewy, górny wylot Wylot

na górze

Wylot na
środku
z lewej
strony

Rys. 5

Miejsce wykonania
nacięcia dla górnego
wylotu

Miejsce wykonania
nacięcia dla lewego,
górnego wylotu

Miejsce wykonania 
nacięcia dla środkowego,
lewego wylotu

B. Przewód ekranowany

Rys. 7

Kit

Kit
Kit

Wygięcie

Wygięcie
Wygięcie

Przewód ukryty pod
puszką montażową 86

Przewód ukryty w ścianie

Przelot
kablowy

Otwór w ścianie i otwór do wywiercenia
Średnica: Ø8 - Ø10

Rys. 6



11Instrukcja obsługi

Pilot bezprzewodowy

6) Montaż przedniej obudowy

Rys. 9 Rys. 10

Uwagi: 
1) Po dopasowaniu przedniej obudowy, zatrzaskując ją zachowaj ostrożność aby nie przyciąć prze-

wodów połączeniowych. (Rys. 9).
2) Prawidłowo zainstaluj tylną obudowę i solidnie połącz ją z przednią obudową. W przeciwnym

razie przednia obudowa może odpaść. (Rys. 10)



PL


